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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegotowei specvyfikacii technicznei (SST) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych w/w inwestycji

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninieiszei specyfikacii obeimuia wymagania ogélne, wspolne
dla robdt objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych
asortymentow robot w/w inwestycji

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czg$¢ stanowigca odrgbny element konstrukeyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoiu poiazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specialnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunig¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.5.Dziennik budowvy — zeszyt z ponumerowanymi stronami. opatrzony pieczecia
organu wvdaiacego, wvdany zgodnie z obowiazuiacymi przepisami, Sstanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanvch, stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacvch w toku wykonywania robot, reiestrowania dokonywanych
odbioréw robdt, przekazywania polecen i1 innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik proijektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong



drogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzvniera/Kierownika proiektu zeszvt z
ponumerowanymi stronami. stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wvliczen. szkicow i1 ew. dodatkowvych zatacznikow.
Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze., zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z
oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.15. Materialty - wszelkie tworzywa niezbedne do wvkonania robot. zgodne z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przeimowania 1
rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki
dla ruchu.

a. Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b. Warstwa wiazaca - warstwa znaiduiaca sie miedzy warstwa Scieralna a
podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

c. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczei.

d. Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy speiniajgca funkcje nosne w
konstrukcii nawierzchni. Moze ona sktada¢ sie z iednei lub dwoch warstw.

e. Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniaiaca, obok funkcii
nosnych, funkcie zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podtoza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng,
odsaczaijaca lub odcinaiaca.

f. Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace]
si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wvykonywanych robdt =z
dopuszczonymi toleranciami. a ie$li przedzial tolerancii nie zostal okreSlony - z
przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew 1 krzewow. Pas
drogowy moze réwniez obeimowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi 1 srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoiu poiazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.



1.4.23. Podtoze ulepszone nawierzchni - gdrna warstwa podloza, lezaca bezposrednio
pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i
wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera/Kierownika proiektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacia nowego potaczenia
drogowego lub  calkowita  modernizacja/przebudowa  (zmiana  parametrow
geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.29. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i1 przywrocenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.32. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna
calos¢ konstrukcyina lub technologiczna, zdolna do samodzielnego pelnienia funkcii
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowsa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca iest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi dokumentami

1.5.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotvczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stoiacei,

b. podeimowaé wszelkie uzasadnione kroki maijace na celu stosowanie sie do
przepiséw 1 norm dotvczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwo$ci dla oséb lub dobr
publicznych 1 innych, a wynikaiacych z nadmiernego hatasu, wibracii.
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowei.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robodt albo przez personel Wykonawcy.



1.5.4. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wvykonawca odpowiada za ochrone instalacii na powierzchni ziemi i1 za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii dostarczonych mu przez
Zamawiaiacego w ramach planu ich lokalizacii. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie
trwania budowy.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczaiace.
socjalne oraz sprzet i1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sOb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i1 sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika proiektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub ijei
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposOb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy 1 zlozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacia proiektowa lub SST przewiduia mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem
tego materiatu, albo w okresie dluzszym,

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda
one uzyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Mieisca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w mieiscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem proiektu lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wvkonawca iest zobowiazany do uzvwania iedvnie takiego sprzetu. ktorv nie
spowoduie niekorzystnego wpltywu na iako$¢ wvkonywanvych robot. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodnv z oferta Wyvkonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilo$ci wskazaniom zawartym w SST. PZJ lub proiekcie organizacii robot,
zaakceptowanym przez Inzvniera/Kierownika proiektu; w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyzej dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika Dr01ektu

Liczba 1 wvdaino$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach
Inzyniera/ Kierownika projektu.

4. TRANSPORT

Wykonawca iest zobowiazany do stosowania iedvynie takich $rodkéw transportu.
ktére nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i1 wlhasciwosci
przewozonych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wvykonawca iest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materialdow 1 wvkonywanych robét, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robot opracowanvm przez Wykonawce oraz poleceniami Inzvyniera/Kierownika projektu.

Wvykonawca iest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Btedv ponehione przez Wvkonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana,
usuniete przez Wykonawce na wilasny koszt, z wviatkiem, kiedv dany blad okaze sie
skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na piSmie przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagnac¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca iest odpowiedzialny za peina kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczaijac personel, laboratorium.
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik proiektu moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom
ich wykonywania jest zadowalaiacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacii proiektowei i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w
SST. normach i wytycznych. W przypadku. gdv nie zostaty one tam okreslone. Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore



posiadaia:

o certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazuiacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

* deklaracie zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub

* aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1

1 ktore spetniaia wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny iei cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Rozliczenie ryczattowe

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznoséci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
a. odbiorowi robot zanikaijacych 1 ulegajacych zakryciu,
b. odbiorowi czeSciowemu,
c. odbiorowi ostatecznemu,
d. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior ostateczny robot

8.2.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, 1akosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika proiektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawg ptatnosci jest kwota ryczattowa
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414
z pdznieiszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr
138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pdzniejszymi zmianami).



D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegdtowei specvfikacii technicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt zwigzanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktéw wysokosciowych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninieiszei specvfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi 1 majagcymi na celu
odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysoko$ciowych wchodza:

a. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow gtownych osi
trasy 1 punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi).
wyznaczenie dodatkowvych punktow wysokos$ciowych (reperow roboczych),
wyznaczenie przekroiow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obeimuie sprawdzenie wyznaczenia osi
obiektu 1 punktow wysokosciowych. zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochrone ich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gltéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazuiacymi. odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto
0.50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnvych, w sasiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do
1.7 m.

Do stabilizacii pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy
od 0,05 do 0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0.04 do 0.05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m 1 przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepuiacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tvezki,
taty.
tasmy stalowe. szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprze¢t i1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi
Instrukciami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego
dane zawieraiace lokalizacie i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiaiacego. Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.



Wvkonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te
powinny bv¢ usuniete na koszt Zamawiaiacego.

Wvkonawca powinien sprawdzi¢ czv rzedne terenu okreSlone w dokumentacii
proiektowei sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi. ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia sie od rzednvch okre$lonych w dokumentacii
proicktowei. to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
reionie nie powinno by¢ zmieniane przed podieciem odpowiedniei decvzii przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaiace z rdznic rzednych terenu podanych
w dokumentacii proiektowei i rzednych rzeczywistych. akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przez Inzvniera.

Punkty wierzchotkowe. punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
bv¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslaijace w sposob wvrazny 1 iednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzvyniera.

Wvykonawca iest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowvch i
ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wvykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny bvyé zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdéw betonowvych., a takze
dowiazane do punktdéw pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowei. a takze przy kazdvm obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowei w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim
powinna by¢ odpowiednio zmnieiszona, zaleznie od iego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wvkonaniem
trasy drogowei i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystacé
punkty stale na stabilnych, istnieiacych budowlach wzdtuz trasy drogowei. O ile brak
takich punktow. reperv robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowvch lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzvniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoS$cia. aby $redni btad
niwelacji po wyré6wnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w
nawiazaniu do reperdéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rz¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacie proiektowa oraz
inne dane geodezvine przekazane przez Zamawiaiacego. przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji



proiektowei.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldéwnvch 1 w punktach
posrednich w odleglo$ci zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy, lecz
nie rzadziei niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchvlenie svtuacvine wvtyczonei osi trasy w stosunku do
dokumentacii proiektowei nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokltadno$cig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okre§lonych w
dokumentacii proiektowei.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdbw wymienionych w pkt
2.2.

Usuniecie pali z osi trasy iest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca
robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica
robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekroidw poprzecznych obeimuie wyznaczenie krawedzi
nasypOw 1 wvkopdéw na powierzchni terenu (okreSlenie granicy roboét). zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot 1 w mieiscach zaakceptowanvych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wvkopow nalezy stosowac dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczaiacei 1 metr oraz wyvkopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami
lub wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowei.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopdéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa iest km (kilometr) odtworzonei trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czeScig obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.



8.2. Sposdb odbioru robot

Odbior robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuie na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiardw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcia techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyinych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad
Geodezii i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcia techniczna G-1. Geodezyina osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcia techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyina, GUGIK 1983.
Instrukcia techniczna G-4. Pomiary svtuacvine 1 wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacvine, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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D-01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegdtowei specvfikacii technicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninieiszei specvfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazuiacymi. odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.



2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie

nadajacei sie do powtornego uzycia nalezy stosowac:

e rowniarki,

* spycharki.

* lopaty. szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie
jest mozliwe,

* koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegltos¢
wymagaijaca zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do

powtornego uzycia, nalezy stosowac:

* noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,

* lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od odlegtosci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob
nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w mieiscach dokopéw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdieta z przeznaczeniem do poznieiszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewow oraz do innvych
czynno$ci okre$lonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wvkonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzvniera.

Humus nalezy zdeimowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.
W wyviatkowych svtuaciach. gdy zastosowanie maszyn nie ijest wystarczaiace dla
prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla



bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli). nalezy
dodatkowo stosowa¢ rgczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdia¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnvch oraz w
innych miejscach okre§lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
InZvniera.

Grubo$¢ zdeimowanei warstwy humusu (zalezna od gleboko$ci iego zalegania,
wysokos$ci nasypu. potrzeb iego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacii proiektowei. SST lub wskazana przez Inzyniera., wedlug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do
rozliczenia czynnosci zwiazanvch ze zdieciem warstwy humusu.

Zdiety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Mieisca skladowania
humusu powinny bv¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony
przed zanieczvyszczeniem, a takze naiezdzaniem przez poiazdy. Nie nalezy zdeimowacé
humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikngc
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy
drogowei iest pokryta darnina przeznaczona do umocnienia skarp. darnine nalezy zdia¢ w
sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i1 przechowywac¢ w odpowiednich warunkach
do czasu wykorzystania.

Wvysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdieciem darniny. Darnine nalezy ciaé
w regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci
boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0.10 metra.

Nalezy dazy¢ do iak naiszybszego uzycia pozyskanei darniny. Jezeli darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana. to zaleca sie iei roztozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak mieisca na takie roztozenie darniny, to nalezy ia magazynowaé¢ w
regularnych prvzmach. W porze rozwoiu ro$lin darnine nalezy skladowa¢ w warstwach
trawa do dolu. W pozostalym okresie darnine nalezy skladowa¢ warstwami na przemian
trawg do gory i trawa do dotu. Czas skltadowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekracza¢ 4 tveodni.

Darnine nie nadaiaca si¢ do powtdérnego wykorzystania nalezy usuna¢ mechanicznie,
z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub
przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia
humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”  pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegdtowei specvfikacii technicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach .

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepuiacego sprzetu:

* rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem:
Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podloza =z



zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,
* kooarek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
» walcow statycznych, wibracyinych lub ptyt wibracyinych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci
gruntu podloza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materialdow podano w OST D-04.02.01, , D-04.03.01
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wvkonawca powinien przystapi¢ do wvkonania korvta oraz profilowania i
zageszczenia podloza bezposrednio przed roznoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesnieisze przystapienie do wyvkonania korvta oraz profilowania
1 zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wvkonanym korvcie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie
moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu
powinny byv¢ wezesniei przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzvyniera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju
gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci iego odspoienia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy ijego szeroko$¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym
zakresie. Sposob wvykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspoiony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wvkorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej 1 SST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w mieisce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie 1 zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié. czy istnieiace rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.



Zaleca si¢, aby rz¢dne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
proiektowane rzedne podloza.

Jezeli powvzszy warunek nie iest spelniony i wystepuia zanizenia poziomu w
podlozu przewidzianym do profilowania, Wvkonawca powinien spulchni¢ podtoze na
oleboko$¢ zaakceptowana przez Inzvniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniaiacy
wymagania obowiazuijace dla gornei strefy korpusu, w ilosci koniecznei do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zageS$ci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zageszczenia. okreslonvch w tablicy 1. )

Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ rowniarki. Scigty grunt powinien by¢
wvykorzystany w robotach ziemnych lub w innv sposéb zaakceptowany przez Inzvniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do iego zageszczania.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obciazen plvtowvch. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut odksztalcenia podloza
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekraczaé 2.2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ poditoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przvktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu,
to do ukltadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym
osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni iego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na witasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza wg wytycznych zamawiajacego
6.2.2. Szerokos¢ korvta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa
fata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Niero6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne



Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysoko$ciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego
podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-
77/8931-12 [51 nie powinien by¢ mnieiszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako krvterium dobrego zageszczenia stosuie sie porOwnanie warto$ci
moduléw odksztalcenia, to warto§¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okres$lonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢
wieksza od 2.2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie  powierzchnie, ktére wvkazuia  wieksze odchvlenia cech
geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ..Wymagania ogdlne” pkt 8

Roboty uznaie sic za wykonane zgodnie z dokumentacia proiektowa. SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714- Kruszywa  mineralne. = Badania. = Oznaczanie



17 wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptvta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu

D - 05.01.00 NAWIERZCHNIE GRUNTOWE/NASYPOWE. WYMAGANIA
OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegoétowei specvfikacii technicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wvkonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni gruntowych/ nasypowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.
1.3. Zakres robot obietych SST
Ustalenia zawarte w ninieiszei specvfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanvch z wykonywaniem nawierzchni gruntowych/nasypowych i obejmuja:
e D-05.01.01 Nawierzchnia gruntowa naturalna
* D-05.01.02 Nawierzchnia gruntowa ulepszona.
PROJEKTOWANE
* Istniejaca warstwa odsaczajaca z piasku o wsp. wodoprzepuszczalno$ci
k>8m/dobe — 30cm
* Nawierzchnia zwirowa grubosci 8 cm
Nawierzchnie gruntowe/nasypowa moga by¢ wykonywane w przypadkach, gdy
konieczne jest polaczenie komunikacyjne, a wzgledy ekonomiczne lub inne (np. ochrona
srodowiska) nie pozwalaia na budowe drogi o nawierzchni twardei.
Nawierzchnie gruntowe/nasypowa moga by¢ traktowane jako pierwszy etap
budowy drogi, ktora bedzie ulepszana w miar¢ potrzeb i mozliwosci finansowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa naturalna/nasypowa - okreslenie w rozumieniu niniej szej
SST jest rownoznaczne z poj¢ciem ,,nawierzchnia gruntowa profilowana” wedtug nizej
podanei definicii:

Nawierzchnia gruntowa/ nasypowa profilowana - wydzielony pas terenu, przeznaczony
do ruchu lub pOStOJu pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt
podloza jest wyrownany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju
poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa/nasypowa ulepszona - wydzielony pas terenu.,
przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pleszych w ktorym wystepujacy
grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu podluznym i przekroju poprzecznym oraz zaggszczony.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i



definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Mieszanka piaskowa

Optymalna mieszanka piaskowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug
tablicy. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiada¢ uziarnienie ciagte i leze¢ w
obszarach okreslonych w tabeli
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 3.

Do wvkonania nawierzchni gruntowvych nalezy stosowac sprzet okreslony w SST
D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna/nasypowe” lub SST D-05.01.02
»Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania nawierzchni powinny by¢ wczesniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwi¢ naciagniecie sznurkoéw lub linek

do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.
Przed wykonaniem nawierzchni nalezy oczys$ci¢ i przygotowaé podtoze.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni gruntowei i iei pielegnacii podano
w SST D-05.01.01 ..Nawierzchnia gruntowa naturalna/nasypowe” lub SST D-05.01.02
»Nawierzchnia gruntowa ulepszona/ nasypowa”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6. a pozostate zasady w SST D-05.01.01 dla nawierzchni
gruntowei/nasypowe naturalnej pkt 6 i SST D-05.01.02 dla nawierzchni gruntowej
ulepszonej/ nasypowa pkt 6.



6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1. ROwnos$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata, zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [161.
Nieréwnosci nawierzchni gruntowej nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ przy uzyciu 4-metrowej taty i
poziomicy.

Odchylenia spadkoéw poprzecznych nawierzchni na prostych i tukach nie powinny
by¢ wigksze niz 0,5 % od spadkow projektowanych.

6.2.3. Rzgdne wysoko$ciowe

Odchylenie rzednych wysoko$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych
nie powinno by¢ wigksze niz+ 1 cm1i-3 cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz 5 cm.

6.2.5. Szerokos$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz+ 10 cm1-5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem tolerancji
wedlug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i
opis gruntéw

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarno$ci biernej

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego

nhwbh



6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartosci siarki metodg bromowa
7. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo
budowlane 1 drogowe. Badania
techniczne
8. PN-B-19701 Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci
9. PN-B-30020 Wapno
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntu
ulepszonego wapnem
12.  PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne
13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
piaskowego
14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza
przez obcigzenie plyta
15. BN-75/8931-03 Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i
lotniskowych
16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni
planografem i tatg
17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
nos$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych
18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntéw
stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi

10.2. Inne materialy

1. J. Jaworski. Drogi gruntowe. Cz¢$¢ 1. Projektowanie. Studia i materialy. Zeszyt nr
8. IBDiM. Warszawa, 1977.

2. J. Jaworski. Drogi gruntowe. Cze$¢ II. Budowa nawierzchni, drog i placow.
Studia i materiaty. Zeszyt nr 10, IBDiM, Warszawa 1978.

D-05.01.02 NAWIERZCHNIA GRUNTOWA ULEPSZONA/NASYPOWA.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegoétowei specvfikacii technicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wvkonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni gruntowej ulepszonej/nasypowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specvfikacia techniczna (SST) stanowi obowiazuiaca podstawe
opracowania szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot obietych SST

Ustalenia zawarte w ninieiszei specvfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej/nasypowe;j
mechanicznie



PROJEKTOWANE

» Istniejgca warstwa odsaczajaca z piasku o wsp. wodoprzepuszczalno$ci
k>8m/dobe — 30cm

* Nawierzchnia zwirowa grubosci 8 cm

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem
poprawiajacym sktad granulometryczny i wlasciwos$ci gruntu rodzimego.

1.4.2.Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszanka gruntu, popiotu i wody, dobranych w
odpowiednich proporcjach.

1.4.3. Grunt stabilizowany aktywnymi popiotami lotnymi - mieszanka popiotowo-
gruntowa zageszczona i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania popiotu.

1.4.4. Stabilizacja gruntu aktywnymi popiotami lotnymi - proces technologiczny
polegajacy na spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu i zmieszaniu go z popiofem lotnym i
wodg oraz zageszczeniu przy wilgotno$ci optymalne;j.

1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntow
niespoistych, okreslona wedtug wzoru:

gdzie:

d60 - srednica oczek sita. przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),

d10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazuiacymi. odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe/nasypowe. Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Materialy do nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie/nasypowe
2.1.1. Mieszanka zwirowa

Optymalna mieszanka zwirowa powinna mie¢ ramowy sklad uziarnienia wedtug
tablicy 4. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiada¢ uziarnienie ciagle 1 leze¢ w
obszarach okreslonych w tabeli

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe/nasypowe. Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

W zaleznosci od okreslonego w dokumentacji projektowej lub SST sposobu
ulepszania nawierzchni gruntowej, Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot
powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepuiacego sprzetu:

* spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (plugi, brony, kultywatory) do
spulchniania i profilowania,

e zgarniarek, spycharek lub rowniarek do rozkladania materialdow do
mechanicznego ulepszania nawierzchni,

* sprzgtu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory)
lub ruchome mieszarki do wymieszania gruntu z materiatlami ulepszajqcyml



e przewoznych zbiornikéw na wode (drogowe, rolnicze itp.) wyposazonych w
urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody.

e walcow ogumionych 1 gladkich, lekkich i $rednich, samoiezdnych Iub
doczepianych, walcow wibracyinych iedno i dwuwalowych, wibracyinych i
wibrouderzeniowych zaggszczarek do zaggszczania wyprofilowanej warstwy
gruntu wymieszanego z dodatkami ulepszajgcymi.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-05.01.00
»Nawierzchnie gruntowe/nasypowe. Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport

Grunty 1 materiaty do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntowej mozna
przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

Materiaty do chemicznego ulepszania nawierzchni gruntowej nalezy przewozi¢
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wyvkonania robot podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe/nasypowe. Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Wymagania dotyczace przygotowania podtoza podano w SST D-05.01.00
»Nawierzchnie gruntowe/nasypowe. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie/nasypowe
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej/nasypowe

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki optymalnej oraz probki gruntow przeznaczonych na
mieszanke, pobrane w obecnosci Inzyniera.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowiadac Wymagamom podanym w
tablicy 3 1 na rysunku 1 lub w tablicy 4 i na rysunku 2 i zawierac:

* opis i wyniki badan gruntow,
* okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanej w

normie PN-B-04481 [3].

5.3.2. Wbudowanie i zaggszczenie mieszanki optymalnej gruntowej/nasypowe

W gruntach piaszczystych mieszanke optymalng zaleca si¢ wbudowywac
sposobem powierzchniowym. Na wyprofilowanym podtozu w kierunku podtuznym i
uformowanym poprzecznie ze spadkiem okoto 4%, nalezy na catej powierzchni roztozy¢
rownomiernie grunt doziarniajacy (spoisty). Grunt doziarniajacy moze by¢ rozktadany
bezposrednio po przywiezieniu lub gromadzony w pryzmach i rozktadany przed
mieszaniem.

Przed rozpoczgciem mieszania nalezy sprawdzi¢ wilgotnosé grunt(')w
W przypadku gdy jest ona nizsza od wilgotno$ci optymalnej o wigeej niz 20 % jej
wartosci, nalezy dodac¢ Wody do uzyskania wilgotnosci optymalnej, a w przypadku gdy
iest wyzsza o wiecei niz 10% iei warto$ci, grunt nalezy przesuszv¢.

Mieszanie gruntow nalezy Wykonywac do czasu uzyskania jednolitej barwy i
struktury mieszanki. Nalezy zwraca¢ uwage, aby wymieszana byla cata zaprojektowana
grubo$¢ warstwy gruntu podloza.



Sprzet mieszajacy powinien posuwac si¢ wzdtuz drogi rownoleglymi pasami.
Slady koleinvch przeiazdow powinny naktadaé sie na szerokosci od 10 do 15 cm.

Po zakonczeniu mieszania nie powinno by¢ w mieszance grudek gruntu
wiekszych od 0.5 cm.

Wymieszany grunt nalezy wyréwnac i wyprofilowa¢, a nastgpnie zaggsci¢
walcem ogumionym, wielokotowym lub gtadkim o masie od 1.5 do 5.0 Mg.

Zaggszcezenie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac¢ od
krawedzi 1 stopniowo przesuwac pasami podiuznymi czg$ciowo naktadajgcymi sig w
kierunku jej osi. Zaggszczenie nawierzchni o Jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé
od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi, cz¢sciowo naktadajacymi si¢, w
kierunku iei gérnei krawedzi.

Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia
wymaganego w dokumentacii proiektowei i SST.

Jezeli dokumentaCJa projektowa lub SST przewiduje wykonanie nawierzchni o
grubosci powyzej 15 ¢m, to wbudowanie mieszanki nalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Wszystkie wymienione wyzei czynno$ci nalezy wvkonaé oddzielnie dla kazdei warstwy.

W gruntach gliniastych mieszanke optymalna zaleca sie wbudowywac¢ sposobem
korytowym. Mieszanke wykonuje si¢ w przygotowanym korycie o gtebokosci od 30 do
35 cm i spadku poprzecznym co naimniei 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny by¢ uktadane w pryzmach wzdtuz
drogi lub bezposrednio dowozone do koryta. Rozktada si¢ je tak, aby grubos$¢ warstwy
mieszanei nie przekraczata 15 cm.

Uktadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piaszczystego nalezy wykonywac
na przemian. Grubo$¢ warstw zalezy od proporcii gruntow w mieszance optymalnei.

Dla ochrony pionowych krawedzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki
przed zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zaleca si¢ oktadanie krawedzi jedna lub
dwoma warstwami darniny lub deskami ustawianym rebem, ktére nalezy usunaé po
przemieszaniu gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszcza si¢ takze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku. gdv w podtozu zalegaia lekkie gliny).

Zasady wykonywania rob6t sposobem powierzchniowym sg analogiczne do
podanych przy wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystych. Spadek poprzeczny
podtoza powinien by¢ wiekszy od 2%.

5.3.3. Projektowanie sktadu mieszanki gruntu/nasypowe z kruszywami odpadowymi

Przy projektowaniu sktadu mieszanki gruntu z kruszywem odpadowym nalezy
kierowac si¢ zasadami podanymi dla uziarnienia mieszanek optymalnych wedtug
niniejszej specyfikacji.

5.3.4. Wbudowanie i zaggszczenie mieszanki gruntu/nasypowe z kruszywami
odpadowymi

Do ulepszania nawierzchni gruntowej/nasypowe odpadami kruszywa tamanego
zaleca si¢ stosowac sposob korytowy, a do ulepszania zuzlem paleniskowym lub
hutniczym, spos6b powierzchniowy.

Zasady wykonania nawierzchni powinny by¢ zgodne z podanymi w pkt 5.3.2
ninieiszei specvfikacii, odpowiednio dla kazdego sposobu.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywami odpadowymi po oddaniu do
eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. O ile SST nie przewiduje inaczej, w okresie tym
nalezy:

* wyrownywaé powstate zaglebienia i1 koleiny przy uzyciu wtoka, szablonu lub
rowniarki,
* zageszcza¢ wyrOwnana nawierzchnie.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywem tamanym lub zuzlem, w okresie od

4 do 6 tygodni po oddaniu jej do eksploatacji, powinna by¢ chroniona przez ograniczenie



predkosci pojazdéw do 30 km/h oraz rownomiernie dogeszczana przez ruch na catej
szerokosci (przekladany na rdézne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogo6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania
niezbedne do opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnej lub stabilizowanej
spoiwami, w zakresie i czasie okreslonym w niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosc¢ i1 zakres badan przy budowie nawierzchni gruntowe;j
ulepszanej/nasypowe mechanicznie

W czasie robot nalezy sprawdzié:

uziarnienie mieszanki optymalnei.

iednorodnos¢ i gteboko$¢ wymieszania,

zageszczenie warstwy,

wilgotnos¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tym ze zaleca si¢
stosowanie piknometru polowego lub pow1etrznego

co najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczej, z tym ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2.

oo

6.3.2. Badania i pomiary cech geometrycznych

Grubo$¢ nawierzchni Wykonawca powinien mierzy¢ po jej zageszczeniu w 3
losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w 1
punkcie na 400 m2 powierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny
przekraczaé -5% i +10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane
wedtug zasad podanych w pkt 6.2 SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe/nasypowe.
Wymagania og6lne”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe/nasypowe. Wymagania og6élne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe/nasypowe. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-05.01.00
»Nawierzchnie gruntowe/nasypowe. Wymagania ogolne” pkt 9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zw1qzane podano w pkt 10 SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania og6lne”.



D -06.01.00 OBRZEZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegdtowei specvfikacii technicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wvkonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
ograniczenia nawierzchni, obrzezy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specvfikacia techniczna (SST) stanowi obowiazuiaca podstawe
opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot obietych SST

Ustalenia zawarte w ninieiszei specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem obrzezy

PROJEKTOWANE

e Obramowanie z ECO BORDU wys. 6,00 cm
1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza-ograniczenie obustronne w powierzchni poprzez oddzielnie nateriatlem
dzielacym

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zeodne z obowiazuiacyvmi. odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-05.01.00 ,,0Obrzeza.
Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Materialy do obrzezy

2.1.1. Obramowanie z ECO BORDU wys. 6,00 cm

Podstawowe zalety "EKO-BORDU" to:
Mozliwo$¢ swobodnego ksztattowania nieprostolinijnych brzegéw nawierzchni, a
zwlaszcza przy stosowaniu kostki typu "starobruk". "EKO-BORD" przez swa
konstrukcje¢ jest optycznie niezauwazalnym elementem nawierzchni.
Za pomocg "EKO-BORDU" mozna wytyczy¢ i ograniczy¢ dowolny ksztatt $ciezek
zwirowych lub grysowych, np. dla pieszych lub roweréw w parkach i terenach zielonych
miast, z powodzeniem moze by¢ rowniez stosowany jako oddzielenie trawnika od ziemi
uprawnej.
Bardzo wazng zaletg w/w obrzeza jest jego szybki 1 tatwy montaz oraz brak koniecznosci
wykonywania wykopdw, co znacznie obniza koszt oraz pracochtonno$¢ budowy
nawierzchni.
Jeszcze inng zaletg tego obrzeza jest to, iz catkowicie wykonane jest z surowcoOw
wtornych, co w dobie coraz wigkszej ilosci odpaddéw nie jest bez znaczenia dla ochrony
srodowiska naturalnego.
Zastosowanie EKOBORD UNI:



kostka brukowa wys. 6 cm

granit 6 x 8

plyty tarasowe lub chodnikowe wys. powyzej 5 cm
nawierzchnie zwirowe 1 grysowe

trawniki

kora

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-06.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe/nasypowe. Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do montazu

W zaleznos$ci od okreslonego w dokumentacii proiektowei lub SST sposobu
montazu Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢
mozliwos$cia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

e miotek
* nozyce do PCV

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-06.01.00 ,,Obrzeza.
Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport

Samochod dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6dt podano w SST D-05.01.00 ,,Obrzeza.
Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie

Wymagania dotyvczace przygotowania podtoza podano w SST D-06.01.00
,Obrzeza. Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.3. Wykonanie

Obrzeza tgczymy ze sobg za pomoca prostych i wygodnych ztgczy.

Przez nacigcie dolnej poiki eko-bord'u uzyskujemy mozliwos¢ tworzenia
nieprostoliniinych brzegdw nawierzchni.

Eko-bord'v do podtoza sa przvmocowywane za pomoca gwozdzi:

- z tworzywa dla podtozy migkkich (trawnik, ziemia uprawna, piasek)

- z metalu dla podtozy twardych (glina, thuczen).

Koncowa faza zabudowy obrzezy eko-bord jest zasypanie grysem, korg itp., tak aby byty
one niewidoczne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-06.01.00 ,,Obrzeza.



Wymagania ogdlne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-06.01.00 ,,0Obrzeza. Wymagania
ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-06.01.00 ,,Obrzeza. Wymagania
ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-06.01.00
,Obrzeza. Wymagania og6lne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE
http://www.ekobord.pl/



